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La presente invention concerne un disposiUf pour mettre en contact des parties de 
vetement, chaussure, ou tout autre accessoire, pour permettre le maintien en contact, le 
reglage, Tajustement par coulisse ou la fermeture efficace des parties de vetement, 
chaussure ou tout autre accessoire. 
5 Le maintien en contact, rSglage, ajustement ou fermeture d'un vetement, chaussure, 

parties de vetement ou tout autre accessoire est traditionnellement effectue a Taide de 
bouton-boutonniere, bouton-^trier de riglage, bouton pression, fermoir, lacet-ceillet ou tout 
autre methode d'assemblage comprenant un mile et une femelle. 

Ces differents systemes obligent l'utilisateur soft a decoudre pour obtenir le 

10 maintien en contact, rtglage, ajustement ou fermeture, soit a creer des difficultes voir 
impossibility de maintien en contact, reglage, ajustement ou fermeture d'un vetement 
chaussure ou tout autre accessoire, pour certaines personnes telles que : Handicapds, 
femmes enceintes, enfants, plongeurs sous-marins. 

Le dispositif de 1'invention permet de remedier a ces inconvenients, et permet, par 

15 exemple, d'adapter un vgtement a la taille d'un enfant qui grandit, il permet aussi une 
fermeture simplifies d'un vetement, chaussure ou tout autre accessoire, il est robuste et 
d'une grande resistance, et convient aux personnes qui bougent beaucoup. U comporte au 
minimum deux ou plusieurs aimants ou partie metallique sujet a l'attraction magn&ique, 
ceux-ci etant fixes ou mobiles. En les pla^ant en position ils s'attirent et se collent, 

20 permettant d'obtenir ainsi un maintien en contact etroit, reglage, ajustement par coulisse ou 
fermeture efficace et d'une utilisation plus facile. 

Selon des modes particuliers de realisation : 
Le principe repose sur Fattraction magn&ique entre deux ou plusieurs aimants entre eux, 
ou, un ou plusieurs aimants et une partie metallique sujette a attraction magnetique. La 

25 puissance d' attraction est calcutee en fonction des parties i assembler. Le but etant 
d'utiliser rattraction magn&ique pourun maintien en contact Aroit, reglage, ajustement par 
coulisse ou fermeture des deux parties concernees. Notamment par le deplacement de 
1'aimant ou partie metallique dans son fourreau de reglage, et ce, par un systeme de 
coulisse. L'ensemble doit etre le plus leger possible afin de ne pas gener rutilisateur. C'est 

30 pourquoi a l'heure actuelle, les meilleurs rendements d'aimants sont issus des aimants de la 
famille des «terre rare», c'est pourquoi la composition chimique de ces aimants la plus 
adaptee peut etre le Neodyme Fer Bore, abrpge : NdFeB, densite 7.3 a 7.5 d (g/cm3), 
compresse a 7400 kg/cm 2 , et qui peut etre proteg^ par galvanisation. 
Les dessins annexes illustrent 1' invention. 



La figure la,b,c,d,e represente en coupe les dispositifs de l'invention. 

La figure 2a,b,c,d represente en coupe des variantes de ce dispositif. 

La figure 3a,b,c,d represente en coupe, une variante motorisee ou m^canique de ce 

dispositif. 

5 En reference a ces dessins Ie dispositif peut s'appliquer a trois cas de figure accompagnes 
de plusieurs variantes. 
Les cas de figure peuvent etre : 

- Une partie fixe (1) el une partie mobile (2), voir figure la. 

- Une partie mobile (2) et une autre partie mobile (2), voir figure lb. 
10 - Une partie fixe (1) et une autre partie fixe (1), voir figure lc. 

- La partie fixe (1) peut constituer une partie du systeme, celle-ci est formie 
d'un aimant ou partie metallique (3), soit integree dans un fourreau (2), soit coll6e, soudee, 
vissee, tissee, boulonnee ou fixee par tout autre moyen au support de base (1). 

- La partie mobile (2) peut constituer la seconde partie de ce systeme, celle-ci 
15 peut comporter un aimant ou partie metallique (4) qui est plac6 dans un fourreau (2), lui 

permettant de se deplacer afin de faciliter le rdglage du systeme. 

- La forme des aimants peut etre plate, concave, convexe, trapeze, rectangle, 
cylindrique, triangulaire, ou toutes autres formes adaptees aux besoins du systeme. 

- Les combinaisons de formes peuvent varier en fonction des applications 
20 recherchees, voir les differents cas non limitatifs des figures 2, a, b, c, d : 

- Figure 2a : Plat-plat, pour une adherence maximum. 

- Figure 2b : Concave-convexe, pour une adherence soumise a rotation ou vibration. 

- Figure 2c : Mono-rotative, pour un reglage plus souple et permettant de motoriser 
F aimant ou partie metallique de forme cylindrique, en entrainant la partie mobile, selon la 

25 figure 3a. 

- Figure 2d : Bt-rotative, pour un rfglage encore plus souple et permettant de 
motoriser Tune ou les deux parties cylindriques, selon la figure 3d. 

- La surface et le pourtour des aimants peut etre lisse, stride, granul&e ou 
recouvert afin d'accentuer Tefficacitd du systeme de reglage manuel, mecanique ou 

30 motorist, le moteur ou le systeme de ressort pourra ou non accompagner le syst&ne dans 
son utilisation complete, dans ce cas, il devra etre etanche pour eviter les problemes au 
lavage et pouvpir evoluer en milieu sous-marin, voir figure 3abcd, qui reprend les cas 
enonces figure 2 en y ajoutant une motorisation (8) ou ressort (24), qui peut etre entrainee 
par un fil de Nylon ®, ou cable d'acier souple (9) soude ou colle a la face plate d'un 
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aimant ou partie metal I i que de forme cylindrique (4b), ce cable fah la liaison entre I'aimant 
et le systeme d'entrainement (8) ou (24). 

En reference a ces dessins, le dispositif peut comporter un fourreau (1) suffisant pour y 
loger P aimant fixe (3). Et un second fourreau (2) destine a permettre la coulisse de I'aimant 
5 mobile (4). 

- L'attraction entre les deux aimants va pennettre le maintien en contact, 
reglage, ajustement ou fermeture du systeme, et la mobilite du second aimant (4) va 
permettre le reglage du systeme, en entralnant le fourreau (2) qui le contient. 

- La puissance des aimants varie en fonction de Pepaisseur des matteres 
jo employees pour loger ces aimants. 

- Le nombre d'aimants n'est pas limite a deux pieces. 

- La forme de la sangle ou fourreau n'est pas limits au rectangle, comme 
indique sur les dessins, mais peut avoir la forme que les stylistes lui attribueront, ils 
peuvent reprendre par exemple le dessin d'un logo, de sortes que le systeme soit en 

15 harmonie avec les autres produits ou collections. 

- Le dispositif selon ^invention est particulierement destine a fixer ou maintenir 
en contact, regler, ajuster ou fermer des parties de vetement, chaussures ou tout autre 
accessoire vestimentaire. II devient facile d'assembler une capuche a un manteau ou 
blouson, un bas de pantalon a un short pour en faire un pantalon, un blouson a une echarpe 

20 ou des gants que les enfants ont coutume de perdre. 

- Le dispositif est destine a faciliter une multitude de r^glages par le principe de 
coulisse d'un aimant ou partie metallique dans un fourreau. 

- L'invention est susceptible d'applications industrielles directes dans le 
domaine du pret a porter, chaussure ou tout autre accessoire, et peut etre produit dans une 

25 usine ou atelier classique adapte a ce type de produit. 
On peut citer les cas non-limitatifs suivants : 
- Dispositif de reglage d'une bretelle de salopette, figure 4. 

Le systeme reprend les principes enonc6s ci-dessus pour permettre un maintien, reglage, 
ajustement ou fermeture efficace de cette salopette. 
30 L'utilisateur doit - apres avoir enfile la salopette - placer en position detraction les aimants 
(3) et (4), ces derniers, en phase d'attraction, s'attirent et se collent, obtenant ainsi un 
maintien en contact etroit, des deux parties du vetement, il positionne alors la partie fixe (1) 
correspondant au corps du vetement, contre la ou les parties mobiles (2) correspondant a la 
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ou les brelelles, il doit ensuite tirer sur la ou les bretelles (2) afin d'ajuster a la bonne 
hauteur cette salopette. 

Ce mode de fermeture et reglage est original, nouveau et ludique, il permet a un enfant de 
se vetir et se devetir seul pour se changer ou faire ses besoins. 
5 Les cot& et Pentrejambe du v&ement peuvent fermer par assemblage des parties fixes (1), 
celles-ci peuvent etre constitutes d'aimant ou partie metallique (3), placfes dans un ou 
plusieurs fourreaux (2), ou employer des aimants ou parties metalliques percees, et cousus 
au vetement par ce trou. 

Ce mode de fermeture est aussi original, nouveau et ludique, il permet aux mamans ou aux 
10 personnes qui ont la charge d'un enfant de le vetir et devetir rapidement. 
- Dispositif de reglage d'une paire de chaussures, figures 5, 6, 7, 8. 

Le systfime reprend les principes 6nonc^s ci-dessus pour permettre un maintien, reglage, 
ajustement ou fermeture efficace de cette paire de chaussure. 
Les dessins et textes font reference a la chaussure droite d'une paire de chaussure. 
15 Le dispositif peut comprendre un ou plusieurs fourreaux de reglage (2), et une ou plusieurs 
parties fixes (1). 

- Le dispositif de la figure 5 reprend les principes de base des 
dispositifs precedents, il est original, nouveau et ludique, il permet meme i un enfant de 
mettre ou d'oter ses chaussures facilement, 

20 - Dans le cas manuel, figure 5a et 5b, Tutilisateur doit - apres avoir enfile la paire de 

chaussure - positionner la partie fixe (1) contre la ou les parties mobiles (2), Faction des 
aimants (3) et (4a) va permettre un maintien en contact etroit, entre le fourreau (2) et la 
partie fixe (1). D doit ensuite tirer sur la languette (5) situee aux extr&nit^s des fourreaux 
(2) vers le cote droit de la chaussure (17), afin de rapprocher les deux cotes (14) et (17) de 

25 la partie vide centrale (1 5), et ce, afin d'ajuster la chaussure au pied, voir figures 5 et 6. 

- Dans le cas mecanique, on utilise a la place du moteur, un systeme de ressort, qui 
peut etre en forme de spirale (21), et qui, en tournant, entraine le cable (9) et permet le 
reglage de la chaussure, celui-ci sera accompagn£ d'une molette de reglage avec 
verrouillage possible, voir figures 8 et 9. 

30 - Dans le cas motorise, figure 5c, il doit appuyer sur Tinterrupteur (6) et/ou avec le 

talon toucher rinterrupteur (13), qui par le biais de la pile ou batterie (7) demarre le moteur 
(8) qui entraine, par un simple ou double cable qui peut etre de Nylon ®, d'acier ou tout 
autre matiere mieux adaptde (9) - celui-ci peut etre plac6 dans fourreau ou gaine un 
aimant de forme cylindrique aimant (4b) qui peut etre enrobe d*une couche de latex ou 
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autre matiere non Hsse (10) qui en toumant sur ou sans axe (1 1) va entralner le fourreau (2) 
jusqu'au bon serrage de la chaussure voir systeme figure 5e, ce systeme peut etre 
accompagne d'un contrdle assistd par un cerveau type mini-ordinateur (12) dont les 
principales fonctions sont de veiller a ne pas trop serrer la chaussure, m&noriser differents 
5 rtglages adapts aux differences utilisations de cette paire de chaussure. 

Ce dispositif est caracterise en ce qu'il comprend des moyens pour actionner par 
interrupteur le rfglage de cette chaussure, il pourra €tre actionn^ par un intemipteur (13) 
situe dans la semelle, cet interrupteur peut etre place au niveau du talon de sorte qu'il sera 
active Jorsque l'utilisateur enfilera son pied dans la chaussure, et permettra le reglage 

10 automatique de cette chaussure, il peut aussi fitre actionne a distance, par t£I£commande, de 
sorte qu'une personne handicapee puisse Factiver lorsqu'elle enfilera son pied dans la 
chaussure, et permettra le rgglage progressif et automatique de cette chaussure, il peut aussi 
£tre actionn£ par microprocesseur, de sorte que le reglage de cette chaussure se fasse 
automatiquement. D aura pour tache de memoriser differents reglages et de veiller a ne pas 

15 trop serrer, de sorte que le pied soit bien ajuste en toute circonstance. 

Ce dispositif peut etre utilise avec un systeme de ressort comme decrit figure 8. 

Ce dispositif peut etre Blanche afin de permettre une meilleure adaptation £ ses fonctions. 

- Le dispositif de la figure 6 reprend les principes de base du 
dispositif precedent, il est caracterise en ce qu'il comporte un certain nombre de sangles de 

20 reglage, dites fourreaux de reglage (2), de parties pleines dhes fixes : partie drohe (17), 
partie gauche (14), partie centrale (16), et de parties vides (15), afin de fermer la chaussure 
en rapprochant les parties fixes en utilisant Tespace des parties vides (15), 
Le mode de fermeture de la figure 6b est nouveau et original en ce sens qu'il comporte 
deux espaces vides (15), le but etant de creer deux zones de reglages, en rapprochant la 

25 partie droite (17) de la partie gauche (14), et, en les rapprochant de la partie centrale (16), 
ceci en ajustant les sangles (2) des deux cotes de la chaussure, comme indique par les 
fl&ches de la figure 6d. 

Les sangles ou fourreaux (2) de la figure 6b et 6d comportent 3 aimants (18)(19X20): Deux 
mobiles sur les cotes (18)(20) et un fixe au centre (19), ces sangles peuvent etre maintenues 
30 * en loir centre par I'aimant central (19), l'ajustement de la chaussure se fera en tirant les 
sangles (2) vers les cotes droit (17) et gauche (14) de la chaussure. 

- Le dispositif de la figure 7 reprend les principes de base du 
dispositif pr&edent, caracterise en ce qu'il comporte systeme de riglage et ajustement 
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different, plus discret car interne, il ne laisse pas les sangles ou fourreaux de rtglage pendre 
apres les avoir resserres voir figure 7b. 

Lors de P ajustement, les sangles de reglage (2), vont se loger dans le fourreau special (23) 
shute entre la cloison interne (25) et le cote droit (17), la partie gauche (14), etant le point 
5 de depart de ces sangles. 

Le dispositif de la figure 7ab est nouveau et original en ce sens qu'il coraporte un fourreau 
special (23), qui permet de tirer les fourreaux de reglage (2) par un cable (9) vers un ressort 
(26) ou moteur (8) comme decrit prteedemment. L'ajustement de la chaussure se fait par la 
traction du ressort (24), qui, en tirant, par le cable (9), les sangles (2) vers le cot6 droit (17), 

10 va resserrer celle-cl 

Ce systeme peut etre ajust£ et verrouilte grace a une molette (27). 

• Le dispositif de la figure 8 reprend les principes de base du 
dispositif precedent, il est caracteris6 en ce qu'il comporte un syst&ne de reglage et 
ajustement different en ce sens qu'il est lui aussi interne, mais dans un sens oppose, ce qui 

15 permet un reglage different et efficace, ce nouveau systeme ne laisse pas les sangles ou 
fourreaux de reglage pendre ni avant ni apr&s les avoir resserres. 

Les sangles de reglage (1), sont loges dans un espace interne s6par6 par une cloison (25) 
situfe coti gauche (14) de la chaussure, lors de la fermeture de la chaussure, Putilisateur 
tire sur le bout de la sangle (22) qui comporte en son extremite un ou plusieurs aimants ou 

20 partie metallique, la sort par Porifice (21) de son fourreau spicial(23) et va appliquer cet 
ensemble sur la partie droite (17) de la chaussure qui comporte^ elle aussi, unou plusieurs 
aimants ou partie metallique (3), amenant un contact droit entre les deux parties. 
Le dispositif peut utiliser un ressort monte sur un axe (26), ou tout type de ressort 
Le reglage et ajustement se font ensuite, grace a I' autre extremite de la sangle (2), qui est 

25 reliee par un cable (9) k un systdrne de ressort (24) ou moteur (8) qui va tirer le cable (9), 
cette traction va permettre d'ajuster la chaussure. 

Le mode de fermeture de la figure 8abcd est nouveau et original en ce sens qu'il evite a 
toute sangle de depasser de la chaussure, et ce en position ouverte figure 8bd ou en position 
fermee figure 8ac. 

30 * Le dispositif de la figure 9 reprend les principes de reglage de la 

bretelle de salopette, caracterise en ce qu'il peut etre employe pour un reglage de blouse de 
medecin ou dentiste avec.sa bavette amovible que Pon peut renouveler facilement pour 
chaque patient, ce dispositif reprend le principe de maintient en contact, reglage et 
ajustement par coulisse d'un aimant ou partie metallique dans un fourreau confondu avec la 
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blouse (29). La bavette (28) comporte, elle, deux ou plusieurs aimants ou parties 
metalliques de fa$on a lui permettre de tenir sans un cordon autour du cou, cordon qui peut 
gener certains utilisateurs. 
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Afin de clarifier certains details relatifs aux dements des figures, les Iegendes et 
explications des numeros attribues suivent. 





N° 


Figure 


Texte page Fonction 


5 


1 


lacde,4abc,5c,6abcd,7b,8ac,9. 


2,3,4,6,7 


Partie fixe 




2 


1 abde,4b,5abcd,6abcd,7ab,9. 


. 2.3.4.5.6.7 Partie mobile 




3 


lacde,4ab,Sbcd,6abcd,7ab,8bcd,9. 2.3.4.6.7.8 Aimant ou partie m&allique fixe 




4 


labde,3a,4ab,5abcd,6abcd,9. 


2.3.7.8 


Aimant ou PM Rect/Cylindre mobile 




5 


5abcd,6abcd 


4 


Languette situ^e extremites fourreaux 


10 


6 


5ac. 


4 


Interrupteur 




7 


5c. 


4 


Pile ou batterie 




8 


3a,5c. 


4.5.6 


Moteur 




9 


3a,5ce,7ab. 


2.4.5.6 


Cable 




10 


5ce. 


4 


Couche latex ou matiere non lisse 


13 


11 


5e. 


4 


Axe 




12 


5c. 


4 


Cerveau type mini-ordinateur 




13 


5c. 


4.5 


Interrupteur situe dans la semelle 




14 


5ab,6abcd7ab,8abd. 


4.5.6 


Cote gauche de la chaussure 




15 


5a,6abcd,7a,8abcd. 


4.5 


Partie vide 


20 


16 


6bd. 


5 


Partie centrale de la chaussure 




17 


5ab,6abcd,7ab,8abd. 


4.5.6 


Cote droit de la chaussure 




18 


6bd. 


5 


Aimant ou PM mobile gauche 




19 


6bd. 


5 


Aimant ou PM fixe 




20 


6bd. 


5 


Aimant ou PM mobile droit 


25 


21 


7ab,8abcd. 


6 


Ouverture 




22 


8abcd. 


6 


Extremite/languette contenant aimant 




23 


7ab. 


6 


Fourreau special 




24 


3a,7b,8cd. 


2.4.6 


Ressort 




25 


7b,8cd. 


5.6 


Cloison interne 


30 


26 


7b,8cd. 


6 


Axe du ressort 




27 


7b,8bd. 


4.5 


Molette de reglage 




28 


9. 


6 


Bavette 




29 


9. 


6 


Blouse 
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REVENDICAT10N 

1) Dispositif pour maintenir en contact, regler, ajuster ou fermer des parties de v&ement, 
chaussure ou tout autre accessoire, caracterise en ce qu'il comporte, fondu a Finterieur du 
vetement, chaussure ou tout autre accessoire des fourreaux du type fixes (1) ou mobiles (2), 
dans lesquels sont introduits un ou plusieurs aimants ou parties metalliques sujet a 

5 Tattraction magndtique (3) et (4), ceux-ci etant attires Tun contre l'autre et pennettant de 
fixer, regler, ou ajuster une partie de vetement lorsque Tune des parties (1) ou (2) est 
actionnee par 1'utilisateur, le dispositif etant destine a faciliter une multitude de reglages ou 
d'ajustement par le principe de coulisse d'un aimant ou partie metallique dans un fourreau. 

2) Dispositif selon la revendication 1 caracteris£ en ce que le dispositif comprend un 
10 systeme de r6glage d'une bretelle, une zone determinee ou variable formant ^attraction 

entre les espaces fixe (1) et mobile (2). 

3) Dispositif selon la revendication 1 ou la revendication 2 caracterise en ce que un ou 
plusieurs aimants ont une forme plate, concave, convexe, trapeze, rectangle, cylindrique, 
triangulaire, ou Unite autre forme adaptee aux besoins du systeme. 

15 4) Dispositif selon Tune des revendications prec&Jentes caract£ris£es en ce que 
r attraction magnetique peut etre motorisee, ou entrainde par un systeme de ressort, celle-ci 
pouvant etre etanche afin de permettre une meilleure adaptation a ses fonctions. 

5) Dispositif selon la revendication prec&Iente caracterise en ce que ce dispositif est une 
chaussure et en ce que le dispositif comprend des moyens pour actionner le reglage de cette 

20 chaussure. 

6) Dispositif selon la revendication 5 caracterise en ce que les moyens pour actionner 
comprennent un interrupteur qui est situe dans la semelle, cet interrupteur pouvant etre 
place au niveau du talon de sorte qu'il sera active lorsque 1'utilisateur enfilera son pied dans 
la chaussure, ce qui permet le reglage automatique de cette chaussure. 

25 7) Dispositif selon la revendication 5 caract£ris6 en ce que les moyens pour actionner ce 
dispositif s'effectuent i distance, par t&teommande, de sorte qu'une personne handicapee 
ou femme enceinte puisse Factiver lorsque elle enfilera son pied dans la chaussure, et 
permettra le reglage et ajustement progressif et automatique de cette chaussure. 
8) Dispositif selon la revendication 7 caracterise en ce que les moyens pour actionner 

30 s'effectuent par microprocesseur, de sorte que le reglage de cette chaussure se fasse 
automatiquement. Le microprocesseur permettant de memoriser differents reglages, 
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REVINDICATION 

d'ajuster pendant le port et de veiller a ne pas trop serrer, de sorte que le pied soit bien 
ajust£ en toute circonstance. 

9) Selon Tune des revendications pr&ddentes, le dispositif est compose d'aimants issus 
de la famille des «terre rare », c'est pourquoi la composition chimique de ces aimants la 

5 plus adaptde peut 6tre le Nfodyme Fer Bore, dbr€gi : NdFeB, densite 7.3 a 7.5 d (g/cm3), 
compress^ & 7400 kg/cm 2 . 

10) Le dispositif comporte un certain nombre de sangles de rtglage et de parties vides, 
afin de fermer la chaussure, voir dispositifs figures 5 et 6, et que ces sangles se composent 
de un ou phisieurs aimants ou parties magnetiques. 

10 1 1) Le dispositif peut etre ajuste grace a diffdrents modes de rfglages, voir dispositifs des £ 
figures 7 et 8. Ces modes de reglages ne sont pas limitatifs et peuvent etre adaptes aux 
besoins et fonctions d'un produit, ils utilisent le meme principe de maintient en contact 
etroit et rtglage par un founeau fondu dans la chaussure. 

12) Dispositif selon la revendication 1.2 et 3, caracteris£ en ce que le dispositif est une 
IS blouse de medecin ou dentiste, accompagne d'une bavette frequemment renouvel6e, voir 
systeme figure 9. 




1) Dispositif pour ajuster ou fermer des parlies de vetement, chaussure ou (out autre 
accessoire, caracterise en ce qu'il comporte, a l'interieur du vetement, chaussure ou tout 
autre accessoire des fourreaux dans lesquels sont introduits un ou plusieurs aimants ou 
parties mdtalliques sujet a F attraction magnelique (3) et (4), ceux-ci etant attires Tun 
contre Pautre et permettant de fixer, ou rSgler, une partie de vetement lorsque Pune des 
parties (1) ou (2) est actionnee par Putilisateur, le dispositif etant destine a faciliter une 
multitude de reglages par le principe de coulisse d'un aimant ou partie metallique dans 
un fourreau. 

2) Dispositif selon la revendication 1 caracterise en ce que le dispositif comprend une 
bretelle presentant une zone determinee ou variable formant F attraction entre des parties 
(1 ) et (2) constitues par des parties fixe (1 ) et mobile (2). 

3) Dispositif selon la revendication 1 ou la revendication 2 caracterise en ce que un ou 
plusieurs aimants ont une forme plate, concave, convexe, trapeze, rectangle, cylindrique, 
triangulaire. 

4) Dispositif selon 1'une des re vesications precedente caracterise en ce que l'aimant 
mobile est motorisfe. 

5) Dispositif selon la revendication precedente caracterise en ce que le dispositif est monte 
sur une chaussure et en ce que le dispositif comprend des moyens pour actionner le 
reglage de cette chaussure. 

6) Dispositif selon la revendication 5 caracterise en ce que les moyens pour actionner 
comprennent un interrupteur qui est situ6 dans la semelle, cet interrupteur pouvant etre 
place au niveau du talon de sorte qu'il sera active lorsque Futilisateur enfilera son pied 
dans la chaussure, ce qui permet le reglage automatique de cette chaussure. 

7) Dispositif selon la revendication 5 caracterise en ce que les moyens pour actionner ce 
dispositif s'effectuent a distance, de sorte qu'une personne handicapee ou femme 
enceinte puisse Factiver lorsque elle enfilera son pied dans la chaussure, et permettra le 
reglage progressif et automatique de cette chaussure. 

8) Dispositif selon la revendication 7 caracterise en ce que les moyens pour actionner 
s'effectuent par microprocesseur, de sorte que le reglage de cette chaussure se fasse 
automatiquement, le microprocesseur permettant de memoriser differents reglages, 
d'ajuster pendant le port et de veiller a ne pas trop serrer, de sorte que le pied soit bien 
ajuste en toute circonstance. 

9) Dispositif selon 1'une des revendications precedente, le dispositif est compose d'aimants 
issus de la famille des «terre rare », notamment en Neodyme Fer Bore. 



1 - I 

10)Dispositif selon I'une des revendicalions precedente caract£ris6 en ce qu'il comporte un 
certain nombre de sangles de reglage et de parties vides, afin de fermer la chaussure, ces 
sangles se composant de un ou plusieurs aimants ou parties magnetiques. 
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REVENDI CATI ONS 

1. Dispo9itif pour maintenir en contact, regler, 
ajuster ou fertner des parties de vetement, chaussure, 
5 ou tout autre accessoire, caract^riBe en ce qu'il 
comporte une premiere partie (2) coraprenant au moins 
un fourreau dans lequel est introduit au moins un 
aimant ou partie metallique, mobile a l'interieur du 
fourreau, et une deuxieme partie (1) comport ant au 

10 moins un aimant ou partie metallique sujet ou sounds 
a 1' attraction magnStique de 1' aimant ou partie 
metallique de la premiere partie (2) et permettant de 
fixer, regler, ajuster ou fermer le vStement, la 
chaussure ou 1' accessoire lorsque l'une des parties 

is (1) ou (2) est actionn^e par un utilisateur pour 
coop^rer avec 1' autre partie, une multitude de 
reglages ou d' ajustements £tant possible grace au 
coulissement de 1' aimant ou partie metallique dan6 
ledit fourreau. 

20 2. Dispositif selon la revendication 1, 

caracterisee en ce qu'une partie (1) ou (2) comprend 
au moins une bretelle ou une sangle presentant une 
zone formant 1' attraction entre les parties (1) et 
(2) . 

25 3. Dispositif selon l'une quelconque des 

revendications precedentes, caracteris6 en ce qu'un 
ou plusieurs aimants ou parties m6talliques d'une 
partie du dispositif, pr£sente une forme concave, et 
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le ou les aimants ou parties metalliques de 1' autre 
partie presente une forme convexe. 

4. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce qu'un 

5 ou plusieurs aimants ou parties metalliques 
pr£sentent une forme plate en trapeze, en rectangle, 
circulaire ou triangulaire . 

5. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce qu'il 

10 comporte des moyens de motorisation de l'aimant ou 
partie metallique mobile. 

6. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que la 
deuxieme partie (1) comporte egalement un fourreau 

is dans lequel est introduit de fagon mobile au moins un 
aimant ou une partie metallique. 

7. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que les 
aimants sont issus de la famille des terres rares du 

20 type Neodyne Fer Bore. 

8. Dispositif pour chaussure selon l'une 
quelconque des revendications prgcedentes, 
caract6ris§ en qu'il comporte des moyens pour 
actionner le ou les aimants mobiles, ou la ou les 

25 parties metalliques mobiles, & distance. 

9. Dispositif selon la revendication 8, 
caracterise en ce que les moyens pour actionner a 
distance comprennent un interrupteur situe dans la 
semelle de la chaussure, pouvant etre active par 
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l'utilisateur lorsqu'il enfile son pied dans la 
chaussure, ce qui permet le rgglage automat ique de la 
chaussure . 

10. Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications 8 et 9, d£pendante de la revendication 
5, caract6ris6 en ce que les moyens pour actionner k 
distance comprennent un microprocesseur, propre a 
effectuer le r£glage automatigue de la chaussure en 
mSmorisant differents reglages permet tant 
l'ajustement pendant le port de la chaussure, en 
limitant le serrage, de sorte que le pied soit bien 
ajust6 en toutes circonstances, 

11. Chaussure, caract€ris6e en ce qu'elle comporte 
un dispositif selon l'une quelconque des 
revendications 1 a 10. 

12. Chaussure selon la revendication 11, 
caract^risee en ce qu'elle comporte trois parties 
pleines, a savoir une partie droite (17) , une partie 
gauche (14) et une partie centrale (16) , et deux 
parties (15) vides, separent entre elles deux a deux 
les parties pleines (15) , le dispositif comportant au 
moins une sangle (2) fix6e au milieu sur la partie 
centrale et munie de part et d' autre de fourreaux 
avec aimants mobiles, propre a permettre le 
rapprochement des parties droite et gauche vers la 
partie centrale, pour regler le serrage de la 
chaussure. 

13. Chaussure selon la revendication 11, 
comportant un dispositif selon la revendication 5, 
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caractSrisee en ce que le dispositif comprend au 
moins une sangle de reglage munie d'un aimant ou 
partie m£tallique propre a s'ef facer a l'int€rieur de 
la paroi de la chaussure, les moyens de motorisation 
5 6tant propre a tirer ou lib§rer ladite sangle en 
automatique. 

14. Vetement caracteris£ en ce qu'il comport e un 
dispositif selon l'une quelconque des revendi cat ions 

i a io. 
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Figure 1 a 
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Figures 1 : a, b, c. 

Figure 1 b 



Figure 1 c 
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Figures 2 : a, b, c, d. 



Figure 2 b 



Figure 2 c 



Figure 2 d 
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Figures 3 : a, b, c, d. 
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Figures 4 : a, b, c. 



Figure 4 a 



Figure 4 b 
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